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乞うご期待！！

車名・型式 カワサキモータース・
KRT1000A/B

全長(mm) 3,995

全幅(mm) 1,730

全高(mm) KRT1000A/1935  
KRT1000B/2015

最小回転半径
（m） 7.1

総排気量（L） 0.999

最高出力
（kW/rpm） 84 / 8,500

最大トルク
（Nm/rpm） 104 / 7,000

TERYX KRX 1000/TERYX KRX4 1000
「TERYX KRX 1000/TERYX KRX4 1000」は，森の中や岩場を走破するトレイルアドベン
チャーです．大自然を走ることを前提に設計され，高い走破性と優れた乗り心地を実現しま
した．エキサイティングなスポーツ体験を提供します．
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自動運転“研究”

自動運転の技術は多岐にわたります．自動運転技術の
研究フレームワークを明確にする特集号です．

自 動 車
A R C H I V E S

（カワサキモータース）
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